Elektrotechnika - elektronika II. vizsgatételek

A kérdéssor ,A” és ,B” részekre felbontasra kerilt; a vizsga soran minden vizsgazé egy
A" és egy ,B” kérdést hlz és valaszol meg (természetesen a vizsgaztatdénak joga van a
kihlzott tételek mellett mas tételek ismeretanyagaba is belekérdezni...)

A.1. A tranzisztor alkalmazasa kapcsold (zemben. Astabil multivibrator felépitése két,
egymasrdl visszacsatolt kapcsol6 Gzem( tranzisztorral. Az astabil multivibrator funkcidja,
felhasznalasa. A kéttranzisztoros astabil multivibrator részletes miikodése.

A.2. A tranzisztor kapcsolé izemben. Monostabil multivibrator felépitése két, egymasrdl
visszacsatolt kapcsolé Gizem( tranzisztorral. A monostabil multivibrator funkciéja,
felhasznaladsa. A kéttranzisztoros monostabil multivibrator részletes m{ikodése.

A.3. A tranzisztor kapcsolé Gizemben. Bistabil multivibrator felépitése két, egymasrol
visszacsatolt kapcsolé Gzem( tranzisztorral. A bistabil multivibrator funkciéja,
felhasznaldsa. A kéttranzisztoros bistabil multivibrator részletes mikédése.

A.4. Optoelektronikai eszk6z6k (LED-ek, fotodidda; fototranzisztor; optocsatold és
fotokapu), tulajdonsagaik, karakterisztikaik és alkalmazasuk

A.5. Analdg és digitalis oszcilloszkopok; felépités, a funkcionalis egységek feladatai,
mukodésmod; az oszcilloszkdppal valdo mérés menete.

A.6. A tranzisztor alkalmazasa linearis Uzemben. Foldelt emitteres erdsitékapcsolas:
felépitése, miikodése, helyettesitd kapcsolasa, paraméterei;

A.7. A tranzisztor alkalmazasa linearis tizemben. Foldelt kollektoros erdsitékapcsolas:
felépitése, miikodése, helyettesitd kapcsolasa, paraméterei;

A.8. A tranzisztor alkalmazasa linearis Gizemben. A differencia erdsitd (alkalmazasanak
célja, a kapcsolas felépitése, funkcidja, mikddése).

A.9. Egyenfesziltségl erdsitdk, a kialakitas problémai és megvaldsitasa;

A.10. A mdveleti er6sitd (funkciok, felépités / bels6 blokkok), paraméterei;

A.11. A negativ visszacsatolas (blokkvazlat; az er6sités valtozasa; az erosités
ingadozasanak valtozasa; egyéb hatasai; alkalmazasa)

A.12. A pozitiv visszacsatolas (blokkvazlat; az erGsités valtozasa; az erdsités
ingadozasanak valtozasa; egyéb hatasai; alkalmazasa). Az oszcillacio (oszcillator és
gerjedés), az oszcillatorok elvi megvaldsitasa visszacsatolassal, a szlikséges feltételek.
A.13. M(iveleti er6sité alkalmazasa er6sité izemmodban. Invertald, nem invertald
mUiveleti erGsitGs alapkapcsolas (a kapcsolasok felépitése, mikddése, paraméterei).
A.14. A miveleti erGsit6s impedancia transzformator szarmaztatasa, kapcsolasa,
mukodése, paraméterei

A.15. Differenciald és integrald kapcsolasok muiveleti erdsitével

A.16. Komparatorok funkcioi. Mliveleti er6sit6s komparatorok; mikodés,
karakterisztikak, a komparalasi pont valtoztatasa;

A.17. Hiszterézises komparatorok funkcidi. Mlveleti erdsités hiszterézises komparator;
m(ikodés, karakterisztikdk, a komparalasi pont valtoztatasa; a hiszterézis valtoztatasa
A.18. Tapegységek felépitése, részfunkciok. Stabilizator kapcsolasok (zeneres, atereszto
tranzisztoros és tularam-védelem).

A.19. Vezéreletlen egyeniranyitas egy- és haromfazisi rendszerekben. Formatényezd,
hulldmossag. A dioda jellemz6i, alkalmazasa.

A.20. Tirisztor, triak. Mkodés, karakterisztika, felhasznalas vezérelt egyeniranyitasra:
jelalakok és egyenfeszliiltségl kozépérték szamitas. Tirisztoros vezérelt egyeniranyitas
mérése.

A.21. NégypOlus paraméterek; cél, paraméterrendszerek, szamitasi mdéd; négypdlus
paraméterek mérése.

A.22. FET, MOSFET: felépités, jellemzOk, karakterisztikak és alkalmazas. CMOS (elv,
alkalmazas célja, inverter megvaldsitasa).
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B.1. Olvaddbiztositok mikodése, fajtai, karakterisztikai, alkalmazasa.

B.2. Magneskapcsoldk felépitése, miikodése. Hokioldok.



B.3. Magneskappcsoldk hasznalata: Egyszerl motorvéd6 kapcsolas; motoriranyvaltod
kapcsolas.

B.4. Megszakitok mikodése, feladata, fajtai. Szakaszolok miikédése, feladata.

B.5. Villamos gépek és haldzatok (tulterhelés és talaram elleni) védelme.

B.6. Erintésvédelem: A védelem célja, a hozza tartozé élettani elvek. A védelem
modszerei.

B.7. Egyenfesziiltség elballitasa forgdgéppel. Az egyendramu gép felépitése, mikodési
elve.

B.8. Az egyenaramu gép nyomatéka, indukalt feszliltsége, kapocsfesziiltsége.
Kommutacid, armatulra visszahatas (segédpolus, kompenzalas)

B.9. A klilsG- és sont gerjesztés(i egyenaramu motor. (Felépités, M-n jelleggérbe, inditas,
fékezés, fordulatszam valtoztatas)

B.10. A soros és vegyes gerjesztés(i egyenaramu motor. (Felépités, M-n jelleggorbe,
inditas, fékezés, fordulatszam valtoztatas)

B.11. Egyenaramu generatorok. (Gerjesztés-felépités, jelleggorbék)

B.12. Az egyfazisu transzformator mikodési elve, felépitése.

B.13. A transzformator helyettesit6 kapcsolasa, redukalas.

B.14. Az Uresen jaro transzformator helyettesité kapcsolasa, az elemek meghatarozasa
méréssel.

B.15. A rovidrezart transzformator helyettesité kapcsolasa, az elemek meghatarozasa
méréssel, a drop fogalma.

B.16. A transzformator hatasfoka, a meghatarozasahoz sziikséges mérések.

B.17. Klil6nleges transzformatorok. (Takarékkapcsolasl, mérdvaltok, ivhegesztd,
indukcids kemencék)

B.18. Transzformatorok parhuzamos (zeme. Haromfazisu transzformatorok.

B.19. A valtakozo6 feszliltség gyakorlati eldallitdsa. A hdromfazisu szinkron generator
felépitése, m(ikodési elve. Egyedil jard és haldzatra dolgozé szinkron generator.

B.20. A szinkron gép egyszer(sitett helyettesité kapcsolasa. Feszlltség és dram
vektoraba, nyomatéka és a terhelési szog.

B.21. Szinkron gép haldzatra kapcsolasa (generator szinkronozasa, motor inditasa). "V"
gOrbék, alul és fellul gerjesztés.

B.22. Az indukcids (aszinkron) gép felépitése, mlikodési elve,. A forgd magneses tér.
B.23. Az indukcids (aszinkron) motor helyettesit6 kapcsolasa teljesitményviszonyai,
aramvektor-diagram (koérdiagram) szerkesztése.

B.24. Az indukciés (aszinkron) motor mechanikai jelleggérbéjének szerkesztése a
kérdiagrambol.

B.25. Csuszdgylrlis motor inditasa, kalickas forgdrész{ motorok felépitése, inditasa.
B.26. Indukcids (aszinkron) motorok fordulatszamanak valtoztatasa, fékezése.

B.27. Az egyfazisu indukcids (aszinkron) motor mikddési elve, inditasa.
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