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SMART TRAFFIC COUNTER

Tulajdonos: MS Kift.
« 1D-s LIDAR tavolsagméro eszkoz (Time of Flight)

« Mérési frekvencia: 100 Hz

- Tavolsag valtozasa alapjan szamlalja az elhaladé jarmiiveket

« Akkumulatoros mukodés (10 nap)

* Inditas és lekérdezés telefonon keresztul (GSM modul)

« SD - kartyara menti az adatokat (események, tavolsagok)

Sejtés: a tavolsagokbodl kirajzolodo jelalak alapjan kategorizalhatok a jarmivek

CEL: funkciobdvitési lehetéség kutatasa (pl: jarmiikategorizalas)
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» ST Counter & kamera elokészitése

* Mér6szemelyzet & meérdjarma

Mérési helyszin kivalasztas
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MERESI EREDMENYEK (1)

Meréleges mérési elrendezés

Tesztmérés 11 - nyers mérési adatok
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MERESI EREDMENYEK (2)

Meért jarmiivek jelalakja
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S| EREDMENYEK (4)
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Tesztmérés 11 - vizszintes tavolsag az oszloptol

MERES|I EREDMENYEK (5)

Konkluzié:
A készUlék jelenlegi allapotaban nem

alkalmas jarmUkategorizalas
megvalositasara.
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| Meérési helyszin kivalasztas

v

 Miszer applikaldsa megfeleld
magassgaban és iranyban
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| Sz6g bedlitéza

Miszer bekapcsolasa
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TAPASZTALATOK & OSSZEGZES

Mérések tapasztalatai
GSM kapcsolat stabilizalas
adatfajlok konnyebb hozzaférhatosége
,hot receiving LIDAR”
MATLAB hasznalatanak gyakorlasa
Legjobb szervezés mellett is torténhet varatlan esemény
Tovabbi dolgozati elemek:
forgalomfelvétel tipusai
forgalomszamlalé eszkozok

lézer technoloégia és LIDAR alapjai
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