


1. A készülék 

2. Tesztmérések 

3. Eredmények 

4. További lehetőségek vizsgálata 

5. Tapasztalatok, reflexió 
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Tulajdonos: MS Kft. 

• 1D-s LIDAR távolságmérő eszköz (Time of Flight) 

• Mérési frekvencia: 100 Hz  

• Távolság változása alapján számlálja az elhaladó járműveket 

• Akkumulátoros működés (10 nap) 

• Indítás és lekérdezés telefonon keresztül (GSM modul) 

• SD – kártyára menti az adatokat (események, távolságok) 
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Sejtés: a távolságokból kirajzolódó jelalak alapján kategorizálhatók a járművek 

CÉL: funkcióbővítési lehetőség kutatása (pl: járműkategorizálás) 



• ST Counter & kamera előkészítése 

• Mérőszemélyzet & mérőjármű 
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Merőleges mérési elrendezés 

A grafikonon 

az ábra 

szerinti L 

távolságok  

láthatóak 
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A mérési pontok magassága az útpálya felett 
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Konklúzió: 

A készülék jelenlegi állapotában nem 

alkalmas járműkategorizálás 

megvalósítására. 
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z 
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• Duplasugarasítás 

• Eszközök 

szinkronizálása 

Átlós mérési elrendezés 
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• Mérések tapasztalatai 

 GSM kapcsolat stabilizálás 

 adatfájlok könnyebb hozzáférhatősége 

 „not receiving LiDAR” 

• MATLAB használatának gyakorlása 

• Legjobb szervezés mellett is történhet váratlan esemény 

• További dolgozati elemek: 

 forgalomfelvétel típusai 

 forgalomszámláló eszközök 

 lézer technológia és LiDAR alapjai 
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