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Car-sharing szolgaltatas bevonasa az utazastervezés
folyamataba
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Jelenlegi helyzet

] Elvarasok:

» Nemzeti Kozlekedési Infrastruktura (2020-2050): Javitani kell a kozlekedési szolgaltatasok szinvonalat a
korszerd informatikai eszkozokkel

» ,Fehér Konyv” 2011. marcius (2050-ig): Ne legyenek hagyomanyos tizemanyaggal mikodé autdk a
varosokban

(JUtazastervezlOk vizsgalata:

* Vizsqdlt rendszerek: * Szempontrendszer:

< BKK FUTAR, Google térkép, Menetrendek, **A tervezl elérhetésége, a felllet elemei és
Utvonalterv elhelyezkedése, alaptunkciok 6sszegzése,

% AnachB (Ausztria), BBV (Berlin) ,MVV (Miinchen) “*extra bedllitasi lehet6ségek, alternativak részletezése,
MTA (New York), RTA (Chicago) ,Travel China “*térképen megjelend informacidk, egyéb informaciok
Guide (Kina) megjelenitése.
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Jelenlegi helyzet

» Osszehasonlitds eredménye:
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Jelenlegi helyzet

JCar-sharing szolgaltatasok 6sszehasonlitasa

A car-sharing
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MatSim

(dModellezési folyamat:

Rerdtten g el e Foas n ot

Budapest, 2017. 06. 13. Mészaros Eva, Diplomaterv 7/18



MatSim

JQSim:

Csomopont
Utszakasz ~~
® > ememew | —i
Varakozo
sor
Bemend kapacitas Kimend kapacitas
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JAlapszimulacio
p [

ITERS 2017, 05.

trmp 2017. 05,
= logfile 2017, 05.
|=| logfileWarningsErrars 2017. 05,
[] output_config.xml 2017. 05,
[] output_counts.xml 2017. 05,
[] output_svents.xml 2017. 05,
[] output_facilities.xml 2017. 05,
[] output_householdsxml 2017. 05,
[] output_lanes.xml 2017. 05,
[] output_networkxml 2017. 05,
[] output_personAttributes.oml 2017. 05,
[] output_plans.xml 2017. 05,
[] output_vehiclesxml 2017. 05,
|Z| scorestats 2017. 05.
|&] stopwatch 2017. 05.
|Z] stopwatch 2017. 05.
|Z] traveldistancestats 2017. 05,
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Paraméterek l.valtozat Lvaltozat | 3.valtozat
pontszamai pontszamai | pontszamai
constantCar (konstans autéhasznalat) -10 -20 -15
constantPt (konstans témegkézlekedés 2 -2 -1
hasznalat)
constantWalk (konstans gyaloglis) -5 -10 5
travelling (utazis autoval) -10 -20 -15
travellingPt (utazis -5 -2 -1
tomegkozlekedéssel)
travellingWalk (utazis gyalogosan) -2 -5 -2
waitingPt (varakozis a -5 -10 -2
tomegkozlekedésre)
performing (tevékenység végzése) 10 20 10
lateArrival (késés) -5 -2 -2
earlyDeparture (korai érkezés) 2 0 0




Szimulacio

]= oy
&
on

{1

@

® o

>

MATSIm

senanzon

05:44:31 Speed 10.0

27:00 -150 -2 0 +2+150

Budapest, 2017. 06. 13. Mészaros Eva, Diplomaterv 10/18



Ertékelés

Score Statistics
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U Eljutasi idék altalanos elemzése:

200.ITERACIO UTAZASI IDO AUTOVAL AZ
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Ertékelés

O Eljutasi idok elemzése kozlekedési médonként:

Leggvorsabb Leggvorsabb
Osspesits Car- Car- Tomeg- | eljutasi mod Car- | eljutasi mod Car-
tiblizat Auto | sharing | sharing | kozleke- sharing 500 es sharing 1000 es
bt 500 1000 dés tomegkozlekedés | tomegkozlekedés
eseteben eseteben
Otthon-BME 13,3 21.3 27,3 33,9 car-sharing car-sharing
BME- .
B 11.5 19.5 23,5 23,1 car-sharing tomegkozlekedeés
Sportkozpont - -
Sportko t- . .
portozpon 144 | 224 28.4 EL g car-sharing car-sharing
Otthon - -
BME-Bolt 11,1 19,1 25,1 14.7 tomegkozlekedes tomegkozlekedes
Bolt- " : ’ , -
~ 11.7 19,7 25,7 21.9 car-sharing tomegkdzlekedés
Sportkozpont - -
Bolt-Otthon 16,6 24,6 30,6 34.9 car-sharing car-sharing




Ertékelés
O Konkrét tervek id6beli megvaldsulasa:

Tomegkozlekedéssel

¢ ——0—9—— >——9

Budapest, 2017. 06. 13. Mészaros Eva, Diplomaterv 14/18



Tovabbfejlesztési iranyok
JCar-sharing szimulacié megvalésitasa:

» Uj szévegfdjlok készitése:
“*Allomas alapu rendszer
s Free-floating rendszer

* Konfiquracios fajl beallitasai:
*Minden felvett szovegfajlra hivatkozni kell,

*érdemes egy car-sharing modult tervezni a Matsim-be, majd
beallitani,

s*a kozlekedési mddokat béviteni kell a car-sharing lehet6ségével,
s*végll a stratégiakat és pontozasi rendszert is ki kell alakitani.
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A

Tovabbfejlesztési iranyok

Tevéekenvsegi | Autonom car-
Sajat auto Car-sharing 500
linc elemek sharing
Otthon-BAE 12.3 133 213
BME -
10.5 11.5 19.5
Sportkozpont
Sportkozpont-
13.4 144 224
Otthon
BME-Bolt 10.1 11.1 19.1
Bolt-
10.7 11.7 197
Sportkozpont
Bolt-Otthon 15.6 16.6 246




Biralo kérdései

* Milyen dsszekapcsolasi lehetdséggel (interfésszel) rendelkezik a
Matsim mas szoftverekhez?

* Lehetséges-e a Qsim belsd szimulator helyett mas modell alkalmazasa
az utszakasz szintl forgalomdinamika szimulalasara, Vissim vagy
SUMO mikroszkopikus szimulatorok alkalmazasa a Matsimben?
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KOszondm a megtiszteld figyelmet!

Throughout fheir day, people perform activities

e
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