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A targy célja

Ismereteket nyujtani mechatronikai rendszerek
(kiilonos tekintettel a jarmivek mechatronikai
komponenseire) iranyitasaval kapcsolatban,

e a rendszer mukodesebe valo beavatkozassal

e az erzekelessel, meréssel, és altalaban az
informacioszerzeéssel, valamint

osszefliggod elemek, reszegysegek

o« funkciojaval, felépitesével, mikodesével,
valamint ilyen rendszerek

o létrehozasanak, tervezéesének modszereivel.



A targy szerkezete

A ,Erzékelok és beavatkozok” targy elméleti és

gyakorlati ismereteket nyujt, ennek megfelelden a
kovetkezo reszekbol all:

 eloadasok,
» gyakorlatok, laboratoriumi munka.

A gyakorlatokon a mikroszamitogep alapu
rendszerek fejlesztési gyakorlataval ismerkedink.

A laboratoriumi munka egyéni projektek kidolgo-

zasat jelenti, amelyet hazi feladat formajaban kell
dokumentalni.



Gyakorlatok, labor

o Alapismeretek (ismertnek tekintjuk): 8-bites
mikrovezerlo - Atmel AVR platform - alkalmazas-

technikaja.

o 32-bites ARM architekturaju mikrovezerlo alapu
fejlesztés alapjainak elsajatitasa.
o Méressel, kommunikacioval, iranyitassal es

beavatkozassal kapcsolatos felac

atok megoldasa.

Egyéni feladatok - a félév soran ke

| kidolgozni:

o Hardver es/vagy szoftver fejlesztesi feladatok.
« Egy mechatronikai téma alapos kidolgozasa.
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El0adas tematika

# Hét Eléadas
2020.02.12. Iranyitas és beavatkozas mechatronikai rendszerekben. Beavatkozé6
1. szerda . o . . . i
14-15 szervek. Bevezetés az eszkozokbe és modszerekbe, villamos motorok.
2020.02.19. | DC motoros hajtasok. A DC motorok miikodési elve, jellemzéik, statikus
2. szerda és dinamikus leirasa. A motorvalasztas szempontjai, kataléogusadatok.
14:15 Vezérlések és szabalyozasok alapelvei.
A DC motoros hajtasok dinamikus modellezése. Szabalyozasi
2020.02.26. , L . . L
alaptipusok, fordulatszam- és szervo szabalyozas. Fordulatszam- és
3. szerda .. RPN . . .
14:15 szoghelyzet (pozicié) mérés. DC motorok fordulatszam-szabalyozasa.
' Szoghelyzet- és linearis pozicié szabalyozas alapelvei.
DC motor fordulatszam-szabalyozas megvalésitasanak elvei.
2020.03.04. . ; ., " P e .
A fordulatszam-szabalyozas mikroszamitégépes realizacidja. A
4. szerda . X - . . .
14:15 szabalyozasok kililonb6z6é médozatainak elemzése. A fordulatszam-
' szabalyozas mindsének javitasa.




El0adas tematika

# Hét SELED
2020.03.11. | DC motor poziciészabalyozas megvalésitasanak elvei. A motorszabalyo-
5. szerda zas mikroszamitogépes realizacidja. A szabalyozasok kiillonbo6z6
14:15 modozatainak elemzése, a szabalyozas mindéségének vizsgalata.
2020.03.18. | Optimalis DC motor poziciészabalyozas alapelvei. Szabalyozé6 tervezés
6. szerda Matlab-ban, mikroszamitégépes realizacié. A szabalyozas minéségének
14:15 vizsgalata.
Kefe nélkili DC (BLDC) és allandé magneses szinkron (PMS) motorok
2020.03.25. ey gz S . . . v .
7. szerda miikodési elve, iranyitasi alapelvek, médszerek, és ezek aramkori
realizacidja.
3 205;);)3;)1. Kefe nélkuli DC (BLDC) motorok vezérlési és szabalyozasi médszerei.
' 14-15 Mikroszamitégépes realizaciok.




El0adas tematika

Hét

Eloadas

9 205;)(.3(33;)8. Indukciés (AC) motorok alkalmazastechnikaja. Fordulatszam- és szervo-
' 14:15 szabalyozas. Mikroszamitdégépes realizacio lehetdségei.
10. 2020.04.15. Tavaszi szlinet
szerda
2020.04.22. ) L
11. szerda KJK szakmai nap (dékani szlinet)
14:15
12 2052('3?3:9' Léptetdé motorok miikodése, tipusai, vezérlési megoldasok. Korszeri
' 14-15 aramkori megvalositasok.




El0adas tematika

13.

Hét

2020.05.06.
szerda
14:15

Eloadas

Léptetdé motor vezérlés — szabalyozas mikroszamitdégépes realizacioja.

14.

2020.05.13.
szerda
14:15

Szamonkérés (ZH 60 perc). Konzultacié.

15.

2020.05.19.
szerda
14:15

Egyéni feladatok beadasa, potlas.




A gyakorlatok tematikaja

Csutortok 14:15

Az STM32 ARM Cortex M mikrovezérlok alkalmazastechnikaja:
mérés, beavatkozas és kommunikacié alapfeladatainak
megvaldsitasa.

DC motor fordulatszam-szabalyozasanak megvaldsitasa 32-
bites ARM mikrovezérl6 alkalmazasaval.

DC motor szervo-szabalyozasanak megvaldsitasa 32-bites
ARM mikrovezérl6 alkalmazasaval.

BLDC (PMS) motor szabalyozasa 32-bites ARM mikroszamitoé-
gépes kornyezetben.

Léptetomotor vezérlés — szabalyozas mikrovezériok
alkalmazasaval.



Kovetelmények

Szerezhet6 pontok Ponthatar Osztalyzat

1 zarthelyi és 1 egyéni feladat

1. | ZH 50 pont 51-60 elégséges (2)
61-75 kozepes(3)
2. | Egyéni feladat 50 pont —
76-85 jo (4)
z 100 pont 86-100 jeles (5)
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