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Kockazati grat — példak
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Kockazati graf — paraméterek

» Kbvetkezmény/sulyossag

e Sérulések, halalesetek

e Pl. konny( sérulés — sulyos sérilés, egy ember halala — néhany ember halala — szamos
ember halala

* A balesete jellege és az érintett személyek szama
* PI. kis mennyiségl mérgez6 vagy gyulékony anyag kiszabadulasa — nagy mennyiségl
meérgez6 vagy gyulékony anyag kiszabadulasa — nagy mennyiség(i igen mérgez6 anyag
kiszabadulasa vagy nagy mennyiség( gyulékony anyag kiszabadulasa és nagy
valdszinliség a meggyulladasra — robbanas.

* Kdrnyezeti vagy anyagi kar



Kockazati graf — paraméterek

* A veszélyzonaban tartozkodas ideje
* Ritkabban, alkalmanként
e Pl. a (munka)idé 10%-aban
* Gyakran vagy folyamatosan
* PIl. bekapcsolasnal

* Elkertlés lehetGsége
* Bizonyos korilmények kozott lehetséges
* Pl. a kezel6 értesitésének lehet8sége, a felismerés és lekapcsolas kozott elteld id6, stb.
e (Szinte) lehetetlen

* Figyelembe veendd szempontok: a veszélyes helyzet megjelenésének ideje, a
veszély felismerésének ideje, menekiilési lehetbségek, tapasztalat.



Kockazati graf — paraméterek

* A nem kivanatos esemény fennallasanak valdszinlisége
* Nagyon alacsony valdszin(iség
* Alacsony valdszinlség
* Viszonylag magas valoszinlség vagy gyakori el6fordulas

* Mekkora valoszintiseggel allna el veszélyes helyzet a rendszer nélkiil?
* Ha nincs korabbi tapasztalat: szamitas, ,,worst case”.



da — gyalogos atkelGhely

Kockazati graf pé
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Kockazati graf pé

* Meghibasodas esetén a veszély
és a lehetséges baleset:

* Egyszerre z6ld jelzés adasa a kozut
és a gyalogosok felé.

* A gyalogos atkel6helyen atkel6k és
a kozuti kozlekedbk ttkozése.

* \Védendd személyek:
* Kozuti kozlekeddk, gyalogosok.
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Kockazati graf pé

 Sulyossag:
* CC kategoria: nehany halott.
* Egy jarmu elejével tud elgazolni
gyalogosokat, ez legfeljebb 2,55 m
szélességet jelent.

* Egymas mellet két sorban halado
gyalogosokat feltételezve kb.
maximum 2*5=10 f6 lehet érintett.

* Ajarm(ivezetd szintén lehet
veszélynek kitéve (pl.
motorkerékparos elesése, vagy
kerékparos ellitése soran a kerékpar

okozhat sérulést betorve a szélvédot).
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Kockazati graf pé

* Gyakorisag és kitettség
idotartama:

* FB kategoria: gyakori vagy
folyamatos.

* Nagy forgalmu f6utakon lévé
meghatarozott helyen lévé
gyalogatkel6k lehetnek
forgalmasak.
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Kockazati graft példa — gyalogos atkel6hely
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Kockazati graf pé

* Bekdvetkezés gyakorisaga:

* W3: relativ nagy valoszin(iseg,
hogy a nemkivanatos esemény
bekodvetkezik.

(Bizalom a jelzések helyességében)
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Kockazati graf pelda — vasuti atjaro

Forras: iho.hu
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Kockazati graf példa — vasuti atjaro

* Meghibasodas esetén a veszély W3 w2 Wi
és a lehetséges baleset: Ll -1
e ,Szabad” fehér fény a sorompo z ; 1
fényjelzén, kdzeledd vasuti jarm iniE
eseteén. i
* Rahajtas a vasuti atjarodra, vasuti
jarm({ utkozése a kozuti 6|54
kozleked6kkel. 0
, " , 71165
* Védendd személyek:
« Kozuti kézlekeddk, utasok, vasuti >4 s 1716
jarmdvezeto.




Kockazati graf példa — vasuti atjaro

Kozuti Utasok, W3 W2 Wi
kozlekedGk vasuti jarmivezetd 1] -] -
e S3: els6sorban nagy e S3: kisiklas, nehéz 2| 1| -
tomegU vasuti jarmdvek kbzuti jarmdvekkel 3211
* A2: nagy forgalmu kozut valo utkozes 4312
esetén * A2: folyamatosan a 51413
e Al: kis forgalmu kozut vonaton 6 |15l 4
esetén i
° G - O
* WS3: bizalom a biztositéberendezésben 71165
 W2: alacsony vasuti forgalom esetén o4
8(|7]]6
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Kockazati pontszam matrix

* »Risk Score Matrix« (RSM)

 ADIN VDE V 0831-103 (VDE V 0831-103):2014-11

* Szemikvantitativ kockazatbecslé6 mddszer

 Vasuti alkalmazasra kifejlesztve

e A gyakorisagi és sulyossagi kategdriak kozott vV10-es szorzéd
* Elfogadhato és elfogadhatatlan kockazatok

* Forditott gondolkodas: a megengedhetd gyakorisag meghatarozasa a
sulyossag és kilonboz6 biztonsagi gatak alapjan



Kockazati pontszam matrix

Biztonsagi
kovetelmény

[1/h]

‘ . - - - - - . |

Elfogadhato kockazat

A B C D E F G

Baleseti osztaly
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Kockazati pontszam matrix

Sicherheits-
anforderung
1M

Risk Score Matrix
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A kockazati pontszam matrix alkalmazasa

1. Az adott veszélyeztetésbdl szarmazo baleset sulyossaganak
megallapitasa, osztalyba sorolasa.

2. Ha nincs szamitasba vehet0 biztonsagi gat (kockazatcsokkenté

korilmény), akkor a még éppen elfogadhatd kockazatnak megfelel6
gyakorisag alkalmazasa.

3. Ha vannak hatékony biztonsagi gatak, akkor a hozzajuk tartozo

pontszamok alapjan a megengedhet6 gyakorisag értéke novelhetd
(kevésbé megszorito kovetelmény).



Kockazati pontszam matrix — sulyossagi osztalyok

Oszt. | Mértékads sulyossdg

A Nincs emberi sértilés Szandékolatlan vészfékezés
B Egy konnyd sérilt Utkodzés Grszelvénybe 16gd targgyal alacsony
sebességgel
C  Tobb konnyd sérilt Felitkozés vagy kisiklas
alacsony sebességgel
D Egy sulyos sérilt vagy tébb kdnny( sérult Két személyvonat ttkozése alacsony sebességgel
vagy lényeges dologi kar
E Tobb sulyos sérult Kisiklas kozepes sebességgel
F Egy halaleset vagy tobb sulyos sérult vagy Fellitkozés kdzepes sebességgel
jelentés dologi kar
G  Tobb haldleset Kisiklas nagy sebességgel
Megjegyzések:

» Alacsony sebesség (v < 40 km/h); kdzepes sebesség (40 < v < 80 km/h); nagy sebesség (80 km/h < v)
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Biztonsagi gatak

* Azonositasukban kilonb6z6 tablazatok segitenek.
* Az egyes biztonsagi gatak kockazatcsokkentd hatasat pontok fejezik ki.
* Pl. 2 pont 10-szeres kockazatcsokkentd hatast jelent (egy nagysagrend).

* Fajtai:
* Emberi cselekvés
« Uzemi gatak
» Kitettség
Hibafelfedés
* Egyéb
e Biztonsagi gatak osszefuggésének figyelembe vétele.



Biztonsagi gatak — emberi cselekves

Hatékonysag Feladat tipusa Magyarazat

4 Készségalapu Oszténdsen végrehajtott, j6l begyakorolt mozdulat (pl. jelzések megfigyelése).
2 Szabalyalapu A cselekvés egy szabaly alapjan torténik, megfelel6en gyakorolt és ellen6rzott
(helyzet felismerése, eljaras hozzarendelése, végrehajtas).

0 Tudasalapu Nincs szabaly, kevés rutin.

I L e
1 J6 kordlmeények Pl. latasviszonyok, megvilagitottsag, zaj, hé6mérséklet, fizikai behatasok
0 Rossz kériilmények (razkddas), stb. hatasa. (Legalabb egy nem megfelels: 0 pont.)

| swesspsmt |
1 Optimalis
0 Tulterhelés Nagy terhelés, magas sztessz-szint (pl. késés a feladatokban).
0 Alulterhelés Kis igénybevétel, jellemzben rutinfeladatok.
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Biztonsagi gatak — Uzemi gatak

3 Nagyon alacsony Pl. atlagosan < 1 vonat/nap vagy
regionalis teherszallitas, iparvaganyok

2 Atlag alatti Pl. atlagosan 1 < vonat/nap < 2 vagy
mellékvonalak, regionalis vonalak

0 Atlagos, atlag feletti  Pl. atlagosan > 2 vonat/nap vagy
nagysebességil vonalak, el6varosi vonalak...

Biztonsagi gatak — kitettseg

* A védendd dolog veszélynek valo kitettsége.

* Pl. a biztositoberendezés miszaki meghibasodasaibdl adédo veszélyeknek a
vasuti kozlekedes szerepl4i folyamatosan ki vannak teve (nincs figyelembe
vehetd kockazatcsokkent6 hatas).
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Biztonsagi gatak — hibafelfedés

Védelmi funkcio * Nagyon ritkan:
igényének 30 évenként egyszer,
gyakorisaga vagy ritkabban
Nagyon ritkan 0 2 4 6 3 e Ritkan:
Ritkan 0 0 2 4 g kb. 3 évente
Alkalmanként 0 0 0 2 4 « Alkalmanként:
Gyakrabban 0 0 0 0 2 kb. 3 havonta
Gyakori, folyamatos 0 0 0 0 0 o Gyakrabban:

Nagyon ritkdn Ritkan Alkalmanként Gyakrabban Gyakori, kb. hetente

folyamatos

. ; e Gyakori, folyamatos:
| | Hiafelfedss
naponta, vagy
gyakrabban (akar
folyamatosan)
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Biztonsagi gatak — tovabbi gatak

Hatékonysag Kockazatcsokkentés Magyarazat

6 lgen magas Kb. 0,001 kockazatcsokkentés

4 Magas Kb. 0,01 kockazatcsokkentés

2 Kozepes Kb. 0,1 kockazatcsokkentés

1 Alacsony Kb. 0,5 kockazatcsokkentés

0 Nagyon alacsony/nincs 0,5-nél kisebb kockazatcsokkentés
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Biztonsagi gatak — flggéesek

Fliggés a gatak | A korabban meghatarozott pontszamok

S 2 34| 4+
0

Flggetlen 0 0 0 0

Alacsony 0 0 -1 -1 -(j+1)
Kozepes 0 -1 -1 -2 -(j+ 2)
Nagyfoku -1 -1 -2 -3 -(j + 3)
Teljes -1 -2 -3 -4 -(j + 4)
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Kockazati pontszam matrix — példa: jelfeladas

* Feladat

* A palyamenti jelz6ktél (biztositéberendezéstdl) informacio atadasa a vasuti
jarmdvekre (vonatbefolyasoldé berendezésbe).

* Feltételek
* A vasuti jarmUlvezetdnek tovabbra is meg kell figyelni a palyamenti jelz6ket.

* Lehetséges meghibasodasi modok
a) A megengedettnél nagyobb sebességi informacio atadasa a jarmdire.
b) A megengedettnél kisebb sebességi informacidé atadasa a jarm{re.



Kockazati pontszam matrix — példa: jelfeladas

* Lehetséges kovetkezmeények

a) A megengedettnél nagyobb sebességgel valé haladas
1. Kisiklas a nagyobb sebesség kovetkeztében (G sulyossagi osztaly)
2. Osszelitkdzés mas jarmivel a hosszabb fékut miatt (G sulyossagi osztaly)

b) Nem kivanatos kényszerfékezés, az utasok eleshetnek (A sulyossagi osztaly)

» Védendd személyek/javak
a) Utasok, vonatszemélyzet, jarmdvek, aru
b) Utasok, vonatszemélyzet



Kockazati pontszam matrix — példa: jelfeladas

e Biztonsagi gatak
a) A jarmilvezeté megfigyeli a palyamenti jelz6ket.
Készségalapu (4 pont)
J6 korilmények (1 pont)
Optimalis stressz-szint (1 pont)
1 és 2 esetén azonos

b) A jarmivezetdnek nincs lehetGsége észlelni az eltérést (kényszerfékezés
kivaltasa a jelz6 meghaladasakor) (O pont)

= Mivel nincs biztonsagi kovetelmény ilyen kis mértékdisérulés esetén, nem szukséges
elvégezni a biztonsagi gatak vizsgalatat.
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Kockazati pontszam matrix — példa: jelfeladas

Sicherheits- Risk Score Matrix
anforderung
1/h
keine b) @ a) 10-6/h
1o megengedhetd
3x10° .
— gyakorisag
3x107 b) Nincs
1o biztonsagi
3x10% . ’
- kdvetelmeény
10
3x10°
10°
A B C D E F G
Unfallklasse
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Kockazati pontszam matrix — példa: porta

daru

K

1. A teher a vaganyokra mer6leges mozgatva

2. Avonatok 60 km/h sebességgel érkeznek a rakodéteriiletre
A vasuti jarmdvek (rszelvényébe nem kerilhet teher!
Biztositoberendezés — daru egyluttmikodés sziikséges.
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Saghi Balazs - Farkas Baldzs: Kozlekedési automatika. 2019

, A Miiszakilag

Teher sullyesztése a
kritikus teruletre

Teher
keresztlilmozgatasa a
kritikus teruleten

Teher beforgatasa a
kritikus teruletre

Teher belengetése a
kritikus teruletre (a
daru kialakitasabol
fakaddan lehetetlen)
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Kockazati pontszam matrix — pelda: portaldaru

* Feladat

* Ellendrizni, hogy a vasuti daru részei vagy teher nem kertlt az Grszelvénybe.
 Biztositani, hogy vonatmozgasok idejére a darumozgasok le legyenek tiltva.

e Feltételek

* Lehetséges meghibasodasi modok
a) Fel nem ismert akadaly az (irszelvényben.
b) Darumozgas nincs letiltva, vagy koran engedélyezve.



Kockazati pontszam matrix — példa: portaldaru

* Lehetséges kovetkezmeények

a) Vasuti jarmd nekittkozése a tehernek (B sulyossagi osztaly). Konzervativ
megkozelités esetén, ha a mozgd terhet vesszik figyelembe (konténer vagy
félpotkocsi), akkor a kovetkezmeény hasonlé két tehervonat tUtkozéséhez
(D sulyossagi osztaly).

b) Az el6z6vel megegyezl.

» Védendd személyek/javak
* a) és b) esetén is: személyzet, jarm{ivek, aru.



Kockazati pontszam matrix — pé

da: portaldaru

e Biztonsagi gatak

a)

b)

A vasuti jarmUvezetd adott esetben, alacsony sebességgel haladva képes észrevenni
az Urszelvényben |év6 targyat. Ugyanakkor, ha a targy helyzete nem egyértelmd,
feltételezheti, hogy az mar az (irszelvényen kivil van. A legmegszoritdbb esetre
méretezve igy nem szamolunk kockazatcsokkentéssel.

A darukezel6 nem mozgathat terhet vasuti jarmdvekkel igénybe vett (venni kivant)
teruleteken. Tobbnyire felismerhetd, ha a terhet ilyen tertleten vinné keresztbe,
forgatna, vagy slllyesztené. Ez szabalyalapu cselekvésnek tekintheté (2 pont). Mivel
adott esetben rossz latasi viszonyokkal, illetve atlag feletti stressz-szinttel is lehet
szamolni, ezekre nem adhato pont.

Mint a)-nal. Kiegészitve azzal, hogy ha a vaganyt vasuti jarmd még nem foglalja el,
akkor az érkez6 jarmdveket a darukezel6 felismerheti és id6ben reagalni is tud ra.



Kockazati pontszam matrix — példa: portaldaru

Sicherheits- Risk Score Matrix
anforderung
1/h

keine

a) és b) esetén is

105

3x10°%/h

3x10°
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gyakorisag
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107°
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KOCKAZATCSOKKENTES,
KOCKAZATTURES



Szubjektiv és objektiv kockazat

e Szubjektiv kockazat
* a lehetséges kartol valo féelelem mértéke
* személyenként/szituacionként valtozo

* Objektiv kockazat
* probléma: tébbnyire csak hianyos, becsult bemeneti adatok



Kockazatmentesség

* Egyéni és tarsadalmi igény (vagy): a kockazatoktol valé mentesség

* A potencialis veszélyeztet6 hatas megszlintetése
* PI. kisfeszliltség alkalmazasa, alacsony sebesség stb.
* Probléma: kapacitas-szikulés, koltségek emelkedése
» A veszélyforras helyének/hatékorének elkeriilése
* Csak bizonyos tipusu veszélyforrasok esetén megoldhato
e Minek ment oda?”
* A kozlekedésben globalisan nem megvaldsithaté

* A tokéletes kockazatmentesség globalisan nem
megvalosithato



Kockazatmentesség

. . .y\\l‘ ' 1Al " A'.‘ v
N N A . .A/.'r
' ) ok
R N 'H 7 Pon
\‘, \ lf " 1 .
3 & \
R BN }'/W#{%
/ A\ o ! ‘/
4 /

ORULJ A DUGONAK!
AZ ALLO JARMU

BIZTONSAGOSABB.
-EMMET

Saghi Balazs - Farkas Baldzs: Kozlekedési automatika. 2019

41



Kockazatmentesség

» A veszélyforras helyének/hatékorének elkeriilése — példak:
* Magasfesziltségl tavvezeték

* Trafohaz
o Alsd/felsGvezeték

e Autopalya: forgalmi iranyok elkilonitése
e Vasuti atjaro, kozuti csomopont atépitése

kilonszintdvé
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Kockazatcsokkentés

* MdUszaki és szervezési intézkedések 0sszessége

* A rendszer/kornyezet megfelel6
* kialakitasa (tervezése),
* Uzemeltetése.

* A veszélyeztetd hatasu rendszer hasznalatanak szabalyozasa
» Oktatas, képzés, jogosultsag, belépési engedély stb.

* Folyamatiranyité rendszer alkalmazasa
* Pl. forgalomiranyito berendezések



Kockdzatcsokkentd/biztonsagi intézkedések

* aktiv kockazatcsokkentés/biztonsag — a balesetek megel6zése
(gyakorisagra hat)
* a biztonsagos allapottdl valo eltérés megakadalyozasa
= biztonsagi iranyitorendszer

* a veszélyeztetések idejekoran valo felismerése — folyamatos ellenérzés
* muszaki berendezések allapota
* emberi tevékenység (éberség stb.)

ES megfelel reakcid kivaltasa
— védelmi rendszer

* passziv kockazatcsokkentés/biztonsdg — a balesetek
kdvetkezményeinek enyhitése
(sulyossagra hat)



Aktiv es passziv kockazatcsokkenteés

Védelmi

e

e A veszélyforras
nem jelent
kdzvetlen
veszélyt. Nincs
veszélyeztetés.

Passziv

veszélyforras ; (

A

Aktiv
veszélyforras

e A veszélyforras
kdzvetlen
veszélyt jelent.

L/

Biztonsagi
iranyité

rendszerek

rendszerek

e

e Baleset
bekovetkezése

\—1 Sérilés

Passziv

kockazat-
csOkkentés
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Kockazatcsokkentd/biztonsagi intézkedések - példak

* aktiv kockazatcsokkentés/biztonsag
* biztonsagi iranyitorendszer
e Utolérés kizaré berendezés
e Légiiranyitas (human+md(iszaki tdmogatas)
e védelmi rendszer
 Menetstabilizalo rendszerek

* Eberségi, vonatmegallitd rendszerek
e TCAS (Traffic collision avoidance system)

* passziv kockdzatcsokkentés/biztonsag
e Légzsak, gylir6dési zona
e Légiutas-kiséro felszallas el6tti utmutatdja



Elfogadhato kockazati szint, kockazattlres

* Meddig kell csokkenteni a kockazatot? Mi az elfogadhato kockazati szint?

» Befolyasolo tényezbk
* Tarsadalmi elfogadottsag — érdekcsoportok, érdekképviselet — érdekegyeztetés
* a kockdzat okozdja (szdmdra a kockazat csokkentése koltséggel jar)
* a kockazat elszenveddje
* a hatdésag (érdekegyeztett)
e koltségek — elérhet6 eredmény

* Az elfogadhato kockazati szint fligg pl.:
e asérulések sulyossagatol,

a veszélynek kitett személyek szamatal,

a veszélynek kitett személyek jellege,

a veszélyeztetd hatas id6tartamatal,

a felel6sség aranyatol.



Kockazati hatar — elfogadhato kockazat

e tarsadalmi konszenzus

* a kielégitdé (megengedhetd) valdszinliség hatarértékét
e a3z aranyossag elvének megfelel6en,

* avédendo javak értéke alapjan

hatarozzak meg

* hatarérték meghatarozasa
» aveszély fellépési valdszinliségére/gyakorisdgara
* akarértékre

* areprezentativ karkategoriak fellépési valdszinliségére



A kockazatcsokkentes hatékonysaga

kockazat
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elvarhaté aranyat meg kell hatarozni

AK

kockdazatcsokkentés

—
A koltségek

|
|
l
K
- >




Alap- és jarulékos kockazat
Kﬁ

Eredd halaleset
kockazat fé % Ora

102

104

Alapkockazat
= 10® ¢t 1
K, |

10
halaleset
102 104 106 10® 101 q1p12  Jarulékos )

kockdzat



A kockazattdres fuggese a felelGssegtd

Kockazat- 4 halaleset

tdres fo*ora L g Y
Kizardlag sajat felel6sség
104 ¢ Pl. teljesitménysportok
Tulnyomodan sajat felel8sség
10> Pl. egyéni kozlekedés

Tulnyomoan idegen felel6sség

10 | Pl. tdmegkdzlekedés

Kizarélag idegen felelGsség
Pl. erémivek kdzelében

& & »
g >

idegen idegen/sajat sajat /idegen sajat felelGsség




Kockazatelfogadas

* MUszaki rendszerek esetén az elfogadhato kockazatot meghatarozzak:
* altalanos vagy az alkalmazasra vonatkozo specialis jogi elGirasok,
* a hatosag iranyelvei,
» az alkalmazasban résztvevd kulonboz6 felek egyeztetései, megallapodasai,
* ipari szabvanyok és iranyelvek
* nemzetkozi egyeztetések, megallapodasok.



Kockazattlrési megkozelitések

* MEM = Minimum Endogenous Mortality
(minimalis endogén halalozas elve, Németorszag)

* GAMAB = Globalement Au Moins Aussi Bon
(legalabb olyan jo elv, Franciaorszag)

 ALARP = As Low As Reasonably Practicable
(ésszerlien megvalosithatod legalacsonyabb szint elve, Nagy-Britannia)



Kockazattlrési megkoze

* MEM

Minumum Endogeneous Mortality
minimalis természetes , halanddsag”
5-15 év kozott az értéke

2x10*% haldleset/f6/év

Feltételezése szerint egyidejlileg max.
20 miszaki rendszer veszélyeztethet
egy egyént

egy rendszerre 10~ halaleset/f6/év
jut (vagy 10 sulyos sérilés/f6/év,
vagy 1073 konnyd sérilés/f6/év)

azaz 102 haldleset/f6/0ra.
Forras: Wikipédia

0,1

0,01

0,001

0,0001

itések — MEM

— Women
— Men
— Both

0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100

Age
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Kockazattlrési megkoze

,Endogén halalozas”: halaleset
kilonboz6 okokbaol kovetkezhet be
(pl.: szérakozas és sport, haz koruli
munkak, kozlekedés, stb., de nem
tartozik ide: betegség).

Az Uj kozlekedési rendszerb6l eredd
veszélyeztetések nem novelhetik
szamottevOen az értékét.

Az esetlegesen nagyszamu
halalesetet eredményez6
rendszerek esetében értéke
modosul.

Eltdrheté egyéni kockazat

Halalos kimenetelii baleset

szemely x év

A

itesek — MEM

103

Legkisehb endogén| halalozas

104

10°

10
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10
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1010

1

10!

102 10° 1 10°

Halalos balesetek szama
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Kockazattlrési megkozelitések — GAME/GAMAB

* GAME/GAMAB

* Globalement Au Moins Equivalent
Egy Uj rendszer nem lehet rosszabb, mint a régiek

Minden Uj rendszer atfogdan legalabb olyan biztonsagi szintet kell, hogy
nyujtson, mint barmely meglévé egyenértékd rendszer.

Statisztikai adatok

Mi van Uj rendszer esetén?



Kockdazattlrési megkozelitések — GAME/GAMAB — példa

 Németorszagban kis modositassal alkalmazzak: ,,Mindestens gleiche
Sicherheit” (MGS) (,,Ahnliches Referenzsystem”)
* A korabbi rendszer mikodésébdl adodod kovetelmények szarmaztatasa

* Egy megegyezl rendszer mas korilmeények kozott valo alkalmazasa (,,cross
acceptance”), pl. mas orszagban.

* Egyébkeént: ,anerkannte Regeln der Technik”



Kockazattlrési megkozelitések — ALARP

As Low As Reasonably Practicable
Olyan alacsony, amennyire ésszerlien megvalosithato

Az egységnyi raforditassal

_elérhets kockazatosokkentes [ Elfogadhatatlan
kockazat

»
»

Akkor fogadhato el, ha a
csokkentés kivitelezhetetlen,
vagy koltségei aranytalanok

ALARP terulet

>
<

Elhanyagolhato kockazat
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/

Kockazattlrési megkdze

sav esetektdl eltekintve —

Elfogadhatatlan A kockazat —kiveteles
nem indokolhaté

A kockazat szintje csak
akkor tlrheté el, ha a
kockazat-csokkentés
megvalosithatatlan, illetve
ha annak koltségei
aranytalanul nagyobbak a
kockazatcstkkentéssel
jaré haszonnal

Az ,ALARP”, vagy
eltirhetéseégi sav
(Kockazatvallalas
csak a kivant haszon
elérése esetén)

Elfogadhato, ha a cstkkentés
koéltsége meghaladna a
kockazatcsOkkentéssel jard hasznot

Messzemenéen Fenn kell tartani, hogy a kockazat

elfogadhato sav e szint alatt maradjon
(Nincs szlukseég

tevékenységre az ALARP
bizonyitasahoz)

itések — ALARP

* Az ALARP terlleten csak az
ésszerden megvalosithato
kockazatcsokkentést kell megtenni
— az 6sszkockazat csdkken

* A rendelkezésre allo er6forrasok
hatékonyan felhasznalhatok.

* A kockazatcsokkentés koltsége az
idovel valtozhat, meghatarozott
idonként Uj elemzés sziikséges.
(pl. London Underground: évente)



Elfogadhato kockazat gyakran az elemzésbd

szarmazik (pl. agazati szabvanyokban)

Koévetkezmény
Gyakorisag Katasztrofalis Kritikus Marginalis Elhanyagolhaté
Gyakori B
Valészini B @
Esetenként C C
Tavoli B C C D
Valoszindtlen C C D D
Hihetetlen D D D D

Kockazati Ertelmezés

osztaly

A Nem toleralhato

B Nem kivanatos, csak akkor fogadhato el, ha a
kockazatcsokkentés nem lehetséges

C A projekt biztonsagi attekinté bizottsaga
ajanlasaval elfogadhaté

D Normal projekt attekintés alapjan elfogadhato
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Elfogadhato kockazati szint

Valoszinlségi

szint

Karkihatasi kategoriak

Kataszt-
rofalis

4

gyakori

valoszin(

néha

alig

Kritikus

3

Csekély

2

Elhanya-
golhat6

1

K2

valdszin(tlen

rendkivl
valészin(tlen

MmO O|®™| >

K1

K4 - elfogadhatatlan kockazat;

K3 - nem kivanatos kockazat

» csak akkor fogadhato el, ha a
kockazatcsokkentés kivihetetlen, vagy

» koltségei az eredményhez képest
rendkiviul aranytalanok

K2 — elfogadhatoé kockazat,

* ha a kockazatcsokkentés koltségei
meghaladnak az eredményt

* nem fogadhato el, ha kis raforditassal
jo eredmény érheté el

K1 — elhanyagolhatd kockazat
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Kockazatcsokkentés — Kockazatmenedzselés

A veszélyeztetésbdl adodo kockazat

Az elfogadhatd — — ,
, Sziikséges kockazatcsokkentés
kockazat
A maradék ) ) ; )
, Tényleges kockazatcsokkentés
kockazat

K

eltlrheto Kveszélyeztetés

» kockazat

0 K |

maradék



